BUDOWA KANALIZACJI SANITAREJ DLA m. OSTROW MAUSZ W GMINIE SULECZYNO

SPECYFIKACJA TECHNICZNA
WYKONANIA | ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

ST-01.01

ROBOTY ROZBIORKOWE

Kod CPV: 45100000-8

PROMIS MIROStAW LOPATO, 77-100 BYTOW ul. JANA PAWLA 11 7/3
ST-01.01. Roboty rozbiérkowe



BUDOWA KANALIZACJI SANITAREJ DLA m. OSTROW MAUSZ W GMINIE SULECZYNO

ST-01.01 — ROBOTY ROZBIORKOWE

1. WSTEP

Przedmiot Specyfikacji Technicznej
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sg wymagania dotyczgce wykonania i
odbioru Robét rozbiérkowych, ktére zostang zrealizowane przy budowie sieci kanalizacji
sanitarnej grawitacyjnej i ttocznej wraz z przepompowniami sciekéw dla m. Ostréw
Mausz w gminie Suleczyno, a mianowicie:

¢ rozbiérki nawierzchni drogowych z ptyt betonowych
+«» rozbidrki nawierzchni gruntowych.

Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej

Niniejsza Specyfikacja Techniczna stanowi czes¢ Dokumentéw Przetargowych i
Kontraktowych, stuzacych do zlecenia i wykonania Robdt wymienionych w p. 1.1.

Zakres Robét objetych Specyfikacja Techniczng

Ustalenia zawarte w niniejszej ST zawierajg wymagania dla Robét zwigzanych z rozbiorkg
elementéw nawierzchni drogowych, wykonywanych w ramach przygotowania terenu pod
budowe, oraz usuniecia rozebranych elementéw gruzu z Terenu Budowy.

W ramach Robét rozbiérkowych Wykonawca winien posortowaé materiat rozbiorkowy,
oddzielajgc gruz od ztomu Materiatéw, ktére mozna ponownie wbudowac lub uzy¢ na innych
obiektach. Materiaty nie wykorzystane do ponownego wbudowania stanowig wtasnosé
Inwestora.

Wszelkie odpady powstajgce w trakcie realizacji Robot, w tym gruz i nadmiar gruntu,
stanowig wtasnos¢ Wykonawcy, ktory winien postgpi¢ z nimi zgodnie z Ustawag o odpadach.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej Specyfikacji Technicznej sg zgodne z Dokumentacjg
Projektowag i ST-00.00.

1.5. Wymagania dotyczace Robét

Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania Robo6t oraz za ich zgodnos¢ z
Dokumentacjg Projektowa, Specyfikacjami Technicznymi, i poleceniami Inspektora Nadzoru,
uprawnionego przez Inwestora. Ogoélne wymagania podano w ST-00.00.

2. MATERIALY

Dla Robét rozbiérkowych nawierzchni drogowej nie przewiduje sie zuzycia Materiatow
budowlanych, za wyjgtkiem Materiatéw stuzgcych do oznakowania miejsc prowadzenia
Robot rozbiorkowych takich jak:

-bariery ochronne typu U-20 lub réwnowazne,
-tablice ostrzegawcze,
-oznakowanie pionowe (znaki drogowe).
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SPRZET

Wymagania ogélne

Sprzet przewidziany do Robdét musi by¢ w petni sprawny i dostosowany do technologii i
warunkow wykonywanych Robdot oraz wymogdédw wynikajgcych z racjonalnego ich
wykorzystania na budowie.

Wykonawca powinien dostarczy¢ kopie dokumentéw potwierdzajgcych dopuszczenie
sprzetu do uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Sprzet do wykonania Robét

Do wykonania Robét zwigzanych z rozbiorkg elementow nawierzchni drogowej nalezy
wykorzysta¢ sprzet wymieniony ponizej odpowiadajgcy pod wzgledem typow i wielkosci
wymaganiom zawartym w Projekcie Organizacji Robot zaakceptowanym przez Inspektora
Nadzoru, uprawnionego przez Inwestora:

-fadowarki,

-spycharki,

-koparki,

-zurawie samochodowe,

-samochody ciezarowe (samowytadowcze),
-zrywarki,

-mioty pneumatyczne,

-pity mechaniczne lub spalinowe do ciecia nawierzchni i betonu,
-frezarki nawierzchni,

-sprezarki powietrza,

-narzedzia.

4. TRANSPORT | SKLADOWANIE

41.

4.2,

Wymagania ogodlne dotyczace transportu
Ogdlne wymagania dotyczgce doboru srodkéw transportu podano w ST-00.00 .
Srodki transportu

Materiaty z rozbiérki mozna przewozi¢ dowolnymi srodkami transportu odpowiadajacymi pod
wzgledem typow i wielkosci wymaganiom, zawartym w Projekcie Organizacji Robdt,
zaakceptowanym przez Inspektora Nadzoru, uprawnionego przez Inwestora.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1.

Wymagania ogéine
Wymagania dotyczgce prowadzenia Robo6t podano w ST-00.00.

5.2. Wymagania szczegodlne

- Roboty przygotowawcze (zapoznanie sie z planem sytuacyjno — wysokosciowym,
wytyczenie i trwate oznaczenie Robo6t rozbiérkowych, przygotowanie terenu).

- Przed rozpoczeciem Robét rozbidrkowych nalezy:
Na catej dlugosci danego odcinka prac zainstalowaé bariery ochronne typu U-20 lub
rownowazne i tabliczki ostrzegawcze zawierajgce tresc: ,Uwaga! Zakaz wstepu!
Gtebokie wykopy”.
Tam, gdzie zostato to zaplanowane w projekcie organizacji ruchu, ustawic
oznakowanie pionowe, wykonane za pomocg znakéw odblaskowych. Znaki pionowe
powinny by¢ o klase wyzsze niz wszystkie istniejgce w obrebie prowadzonych Robét.
Przygotowac nocne o$wietlenie wykopu.
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- W miejscu krzyzowania sie ciggow pieszych z wykopem powstatym po wykonaniu
prac rozbiorkowych, w tym na dojsciach do poszczegdlnych posesji, nalezy wykonac
przykrycie wykopu pomostami z barierkami dla przejscia pieszych.

- Materiat pozostaty z rozbiérek, nie przewidziany do ponownego wbudowania, nalezy
wywiez¢ z Terenu Budowy na zatwierdzone przez Inwestora/Inspektora Nadzoru
miejsce przeznaczenia.

-Gruz z rozbiorki nalezy wywiez¢ z Terenu Budowy i utylizowac, spetniajgc wymogi
zawarte w Ustawie o odpadach.

-Wszelkie koszty zwigzane z wywozem i ztozeniem Materiatu rozbiérkowego i gruzu w
miejscu przeznaczenia nalezy wliczy¢é w cene jednostkowg Robot rozbiérkowych.

- Oznakowania, bariery ochronne i nocne oswietlenie terenu objetego Robotami
rozbiérkowymi utrzymywac przez okres wykonywania prac na danym odcinku.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Wymagania ogdlne
Ogodlne wymagania dotyczgce kontroli Robét podano w ST-00.00 .
6.2. Kontrola i badanie w trakcie Robét i odbioru
Kontrolowane bedg nastepujgce elementy:

- Kompletno$¢ Robét rozbidrkowych i ich zgodnos$¢ z Dokumentacjg Projektowg i ze
Specyfikacjami Technicznymi,

- Sprawdzenie prawidtowosci oznakowania i zabezpieczenia miejsc wykonywania Robot
rozbidrkowych,

- Skladowanie elementéw przewidzianych do ponownego wbudowania,

- Usuniecie gruzu i asfaltu z Terenu Budowy, zgodnie z obowigzujacymi przepisami.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. 0Ogodlne zasady obmiaru Roboét

Ogodlne zasady obmiaru Robét podano w ST-00-00.
7.2. Jednostki obmiaru

Jednostkg obmiaru Robot jest:

- Rozbiérka nawierzchni drogowych — 1kpl.;
- Wywoz i utylizacja gruzu - m?, z doktadnoscig do 0,01 m?.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Zasady ogdlne odbioru Roboét
Ogodlne zasady odbioru Robét podano w ST-00.00.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Wymagania ogolne dotyczace ptatnosci

Ogodlne wymagania dotyczgce ptatnosci podano w ST-00.00.
9.2. Platnosci

Ptatnosci bedg dokonywane na podstawie obmiaru Robét zgodnie z p. 7.2 niniejszej ST dla
Robét rozbiorkowych. Zakres Robdét jest podany w p. 1.3. niniejszej ST.
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Cena Robét obejmuje odpowiednio:

- wytyczenie i trwate oznaczenie zakresu rozbiorek,

- oznakowanie i zabezpieczenie miejsca Robdt,

- rozbidrki elementéw betonowych podziemnych komér,

- zaladowanie gruzu koparko-tadowarka,

- wywoz z Terenu Budowy Materiatu rozbiérkowego i ztozenie go w wyznaczonym
miejscu,

- optaty za wywoz, sktadowanie i utylizacje odpaddw,

- zasypanie wykopow po rozbidrkach,

— uporzadkowanie miejsca prowadzenia rozbiérek.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

- Warunki techniczne wykonania i odbioru robét budowlano — montazowych;

- Rozporzgdzenie Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 2003 w sprawie szczegotowych
warunkow technicznych dla znakéw i sygnatéw drogowych oraz urzadzen
bezpieczenstwa ruchu drogowego i warunkow ich umieszczania na drogach (Dz.U. nr
220/2003, poz. 2181);

- Ustawa z dnia z dnia 14 grudnia 2012 o odpadach (Dz.U.2013 poz.21).
Gdziekolwiek wystepujg odwotania do Polskich Norm, dopuszczalne jest stosowanie
odpowiednich norm Unii Europejskiej w zakresie przyjetym przez polskie prawodawstwo.
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